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Géométrie de l’Espace 

On considère que l’on travaille dans un espace muni d’un repère orthonormal direct, à chaque fois que l’on doit calculer des distances ou des angles.

1) PRODUIT SCALAIRE
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Définition : 
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Propriétés
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Aspect analytique : 
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Equations cartésiennes de Plans
On caractérise un plan de l’espace par un point et un vecteur normal :
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L’équation cartésienne d’un plan est : 
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  où un vecteur normal est :  
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Distance d’un point à un Plan
Soit A un point de l’espace, 
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 un vecteur non nul, et 
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. M0 est un point quelconque de l’espace, H est son projeté orthogonal sur 
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, alors :.   
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 où 
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 est l’équation cartésienne de 
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2) BARYCENTRES

Soit 
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 ; Il existe alors un unique point G tel que 
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. C’est par définition le barycentre du système de points massifs.
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Barycentres partiels

soit 
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3) Segments, Droites
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Représentation paramétriques de droites

Soit D une droite passant par 
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 et de vecteur directeur 
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Par simple lecture de la représentation paramétrique de la droite, on voit un vecteur directeur et un point de D.
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Représentation paramétriques de plans
Soit P un Plan passant par 
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Demi-Espaces

Soit P un Plan dont l’équation cartésienne est : 
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  . Ce plan partage l’espace en deux demi-espaces d’équations respectives : 
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Plans Médiateurs

Soit [AB] un segment et I son milieu. Le plan médiateur de [AB] est le plan orthogonal à (AB) passant par I. C’est aussi l’ensemble des points M de l’espace tels que MA=MB
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Lignes de niveau
Soit A et B deux points de l’espace ; I leur milieu 
[image: image61.wmf](

)

(

)

{

}

{

}

2

,1,,1

/0,

AB

IAB

MEMAMBSI

æö

ç÷

èø

=

Î×==

uuuuruuuur


[image: image62.png]



Equations cartésiennes d’une sphère 
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